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Problem 1

Suatu sistem dapat direpresentasikan dengan input dan output yange
memiliki hubungan sebagai berikut:

2(k) + 3z(k-1) +2z(k-2) = (K) + 3x(k-1)

Cari nilai x(k) sebagi fungsi z(k) dengan suatu kondisi sistem yang
memiliki karakteristik sebagai berikut:

z(k) merupakan unit impulse

Kondisi awal adalah x(-1) =0

[ X(K)

-4-3-2-10 1 2 3 4 5 6 7 ...




Problem 2

x[n] System Function gl

Suatu sistem memiliki hubungan input output
yang dapat direpresentasikan dalam tabel berikut

Sususn suatu algorithma
dan program simulasi
sehingga and memiliki
representa suatu
hubungan Iinput/output
dalam suatu persamaan...

yln] = F{x[n]}




Problem 3

x[n]

h[n]

Sebuah sistem dibentuk dengan operasi konvolusi sinyal
Input X[n] dengan system function h[n] sebagai berikut

yln] ~ =X[n]*h[n]

— kz“f x[n]h[k —n]

Jika
h[n] = [0.2, 0.2, 0.2, 0.2, 0.2]
x[n] =1[1,0,3,2,1,0,1, 2, 3, 2, 1]

BUat proram untuk menyelesaikan masalah tersebut
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Problem 4

Suatu sistem direpresentasikan dalam sebuah sistem
koordinat seperti berikut.
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Sistem ini merepresentasikan nilai jari-jari r[n] suatu lingaran
dan posisi pusat lingkaran x[n] untuk setiap nilai n yang berada.

Pada kasus ini didapatkan data tentang nilai n, x[n], dan r[n]

x[n] | r[n]
0) 1

a. Cari bentuk persamaan matematik yang
1 2 dapat merepresentasikan hubungan n,
3 4 xX[n] dan r[n].
V4 8

b. Buat program untuk untuk mendapatkan
15 16 X[n] dan r[n] pada saat nilai n adalah 7,
31 32 8,9, 10,.....20.
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